
Анотація до вибіркової дисципліни  

«Інтелектуальні робототехнічні системи» 

Мета викладання даної дисципліни – сформувати систему знань студентів 

в області робото-технічних систем на базі яких дипломований фахівець зможе 

забезпечувати розробку, застосування і експлуатацію таких системи на 

виробництві. В дисципліні основний акцент робиться на розумінні 

фундаментальних концепцій і механізмів які лежать в основі функціонування 

інтелектуальних робототехнічних систем.  

В дисципліні основна увага приділяється задачам керування мобільними 

роботами та їх інтелектуальною взаємодією із неструктурованим середовищем. 

Основні теми включають: навігацію і керування, побудову карту середовища та 

локалізацію, сенсорику, системи технічного зору. 

 

Зміст дисципліни 

1. Тема 1. Вступ в інтелектуальні робототехнічні системи.  

2. Тема 2. Загальні відомості про робототехнічні комплекси.  

3. Тема 3. Архітектура та система керування робототехнічними 

системами.  

4. Тема 4. Кінематика маніпуляційних систем роботів.  

5. Тема 5. Приводи робототехнічних комплексів.  

6. Тема 6. Навігація мобільних роботів.  

7. Тема 7. Засоби локалізації в робототехнічних системах.  

8. Тема 8. Системи технічного зору.  

9. Тема 9. Програмування руху робота. 

10. Тема 10. Застосування робототехнічних систем. 
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